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ILERITEKNOLOJI AMELIYATHANE CERRAHI AYDINLATMA SISTEMITEKNIK SARTNAMESI

Genel Ameliyathane kosullarinda kullanilacak olan ameliyat lambasi ki kolda lamba
basliklari bulunan ve tavana kaynakli yapida olmayan tek bir flang sistemi Uzerinden
sabitlenebilen yapida olmalidir.

Teknik ozellikleri agsagida belirtilen lambalar 220£20 (ikiyuzyirmi arti/eksi yirmi) Volt ve 50
(elli) Hz sehir sebekesinde calisabilir 6zellikte olmaldir.

Ameliyat lambasi beyaz, soguk tip LED teknolojisine sahip model olmalidir. Baska
teknolojideki lambalar degerlendirmeye alinmayacaktir.

Her bir lamba basligi, cok sayida ve simetrik LED’leri (1sik yayan diyot) ile cerrahi alanda
golgesiz ve homojen bir aydinlatma saglamalhdir.

Sistem, gunumuz teknolojisinde kullanilan ameliyathanelerde pozitif hava basinci altinda
bakteriyel havalandirma ve laminarflow (cizgisel hava akisi) sistemiyle calisabilecek

aerodinamik yapiya sahip olmali, boylelikle hava akimini turbulansa sokmamalidir.

." Lamba bagliklari, ameliyathanelerde kullanilan standart sterilizasyon malzemeleri ile

temizlenebilmeli, icine nem girmesini engelleyen komple kapall tipte olmalidir.

Ameliyat lamba kontrolleri lamba bashginin Uzerinde bulunan kontrol paneli ve
kablosuz,mobil kumanda unitesi ile yapilabilmelidir.

Ameliyat lambasinin aydinlatma seviyesi, maksimum aydinlatma siddetinde en az 12 saat
kesintisiz calismasi sonrasinda dahi azalmamalhdir.

Her bir lamba bashgi ameliyat esnasinda ayarlandidi noktada sabit kalmasini saglayan bir
fren sistemine sahip olmalidir. Fren sertligi hassas olarak ayarlanabilmelidir. Lamba
kollari veya mafsallari icerisinde, hidrolik veya amortisor sistemi bulunmamalidir.

Sistem moduler yapida olup, hafif ve hareket kabiliyeti yuksek olmalidir. Lamba bagliklari
ameliyat masasina dik kargsidan bakacak pozisyona (lowlateral) getirilebilmelidir.

Ameliyat lambasi baglhk buyuklukleri laminar hava akim sistemini etkilememesi amaciyla
700 +/-10 mm arasinda olmalidir.

Lamba sistemi en az 275 cm mesafede bulunan bitmis tavanlara monte edilebilir yapida
olmaldir. Istekliler, kurumumuzun belirttigi tavan yuksekligine gore hazirlanmis lambanin
montaj sonrasl gorunumunu, tum olguleri ile gorebilecegimiz teknik cizimi teklifi ile
birlikte sunmalidir. Montaj islemi tamamen yuklenici firmaya aittir.

Lamba sistemi tavana tek bir merkezden monte edilmeli, aydinlatma basliklarini tasiyan
kollar .montaj noktasi ve kendi eksenleri etrafinda 360° donebilmeli, her bir lamba bashgi
kendi ekseni etrafinda en az 360° donebilmelidir.

Lamba bagliklari, tavan baglantisina baglh olan ve yatayda 360 derece hareket kabiliyetine
sahip 1. aks koluna bagli, ve hem yatayda hem dusey eksende hareketli 2. aks koluna en
az ikili yapida manevra Kkolu ile baglanmis yapida olmalidir. Bu baglantilarin olusturdugu
en az 3 baglanti noktasinin herbiri en az 360 derece hareket kabiliyetine sahip olmaldir.
Lamba bashgr isik yogunluklari en az %30 - %100 arasinda ve en az 4 (dort) farkl

kademede ayarlanabilir olmalidir.Bu degerlerin yani sira, toplam aydinlatma siddetinin
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%5’'ine  Karsilk gelen  "endoskopik  aydinlatmamodu”  (rehber Isik/cevresel
aydinlatma)veya ayr yesil LED'lerle saglanan i1siklandirma o6zelligi olmalidir.

Lamba uzerindeki LED’lerde ariza oldugunda her bir LED tek basina vyenisi ile
degistirilebilmeli LED’ler bireysel dizilime sahip olmalli.

Lamba bagliklarinda en fazlal04 adet LED bulunmahdir.

Lamba basliklarinda renk isist 3500 K ile 5100 K arasinda en az 3 farkli degerde kullanici
tarafindan ayarlanabilir olmalidir.

Lamba baghklarimerkeze 0,8 - 13 metre arasindaki mesafede en az 160.000
(yuzaltmisbin)lux 1sik siddetine sahip olmaldir. Lamba bagliklari merkeze 0,8-1,3 metre
arasindaki bir mesafede konumlandirildiginda en az 160.000 Lux olan isik siddetinde bir
degisiklik, azalma olmamalidir. Bu husus Urline ait teknik dokiimanlarla belgelenmelidir.
Merkezdeki aydinlatma seviyesi merkezden uzaklastikca homojen bir sekilde dagitiimis
olmahdir. Lamba bagliklarinin bir metre mesafede olusturdugu isigin d50/dl0 orani her
bir lamba bashg@i icin en fazla0,5 olmahdir.

Her bir lamba bashgdinin ameliyat sahasinda olcilen radyan enerji degeri Isidan dolayi
olusacak riskleri en aza indirgemek icin en fazla 3.9mW/m’ Ix ve maksimum sk
yogunlugundaki toplam irradyans degeri en fazla 625(W/m?)® olmalidir. Bu husus urune
ait teknik dokumanlarla bclgelendirilmelidir.

Aydinlatma basliklarinin renk dagilim indeksi (ColourRendering Index) en az 95olmalidir.
Lambalarin kirmizi renk dagilim indeksi (ColorRendering Index R9) en az 90, doku uzeri
renk dagilim indeksi (ColorRendering Index R13) en az 98 olmaldir. Bu de@erler uretici
firma teknikdokumanlari ile bclgelendirilmelidir.

Ameliyat lamba sistemindeki tum lambalara ait LED’lerin ¢alisma omru en az 60.000 saat
olmalidir. Bu husus urune ait teknik dokimanlarla belgelendirilmeliclir.

Aydinlatilmig alan, 1 metre mesafede en az 3 farkh cap boyutunda ayarlanabilmelidir. Bu
alan en kuguk odaklanmis cap icin en azl6 cm, en buyuk odaklanmis ¢ap icin en fazla25
cm olmalidir. En kicuk ve en buyuk cerrahi aydinlatma alan capi arasinda en az 20+/-1
cm capinda ucuncu bir cerrahi aydinlatma alani secenegi olmalidir ve kontrol Unitesinden
ayr1 bir tug vasitasiyla elektronik olarak ayarlanabilmelidir.

Lamba basligi 0,8 - 1,3 metre arasinda herhangi bir yukseklikte konumlandiriidiginda,
secilmis olan cerrahi alan aydinlatma ¢ap ayarinda herhangi bir degisiklik olmamali, sabit
kalmahdir.

Lambalarin, derin kavite cerrahi sirasinda destek olabilmesi amaciyla, L1+L2 (aydinlatma
derinligi), IEC 60601-2-41 standartlarina uygun olarak, lamba basliklar i¢cin en az 110 cm
(%20 Ec / 2. Yayin), olmalidir.

Lamba uzerinde bulunan 3D sensorler sayesinde aktif golge kontrolu yapilabilmelidir.
Lamba bagliklarinin geometrik merkezinde, lambanin istenilen pozisyona ayarlanmasini
saglayan’bir tutma kolu(elcek) bulunmahdir,

Istenildiginde, Uzerinde kapasitifsensorler bulunan elgek modelleri sunulabilmelidir. Bu
elcek modelleri ile lamba kontrollerinden en az aydinlatma siddeti ve/veya renk Isisi ayari

ve/veya odak capi ayarn dokunmatik olarak yapilabilmelidir.
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Elcekler, ameliyathanelerde kullanilan standart sterilizasyon malzemeleri ile
temizlenebilmeli, sterilizasyon kosullarina dayanikli olmalidir.

Ameliyat tavan lambalari,kablosuz Full HD kamera alt yapisina sahip olacaktir. Lambalarin
alt yapisi, bir baslk icin herhangi bir modifikasyon gerektirmeden ve herhangi bir kablo
hazirhigi olmadan kamera takilmasina imkén vermelidir.lamba bashdinin geometrik
merkezindeki el tutamagina istenildiginde kamera yerlestirilebilmclidir.

Her bir lamba ile beraber, hem lamba basliklarinin hem de kameranin kontrol edilebildigi
kablosuz, mobil kumanda unitesi verilmelidir. Bu kumanda unitesi gerektiginde duvar
kontrol Unitesi olarak kullanilabilme ozelligine sahip olmaldir.

Her bir lamba bashi@ icin en az 3 adet steril edilebilir elgek verilmelidir.

Lambalar DIN EN 60601 medikal cihaz direktiflerine uygun olarak uretilmis olmali ve CE
kalite belgesine sahip olmaldir.

Teklif veren firma malzeme/cihaz ile ilgili olarak en az 5 yil garanti (Kullanici hatasi haric



~ BATARYALI KESiCi OYUCU SISTEM TEKNIK SARTNAMESi

Sistem asagidaki Grtinlerden olusmalidir.

1. Motor elcegi 1 adet
2. Sarj cihazi 1 adet
3. Batarya 3 adet
4. Batarya haznesi ; 2 adet
5. Transfer kit : 2 adet
6. Drill pargasi 1 adet
7. Burr pargasi 1 adet
8. Drill parcasi anahtarsiz 1 adet
9. Sagittal kesici pargasi 1 adet
10.Reciprocating kesici parcasi 1 adet
11.Tel gonderici parga 1 adet
12.Muhtelif sisteme uyumlu delici ve kesici bicaklar 29 adet

Teklif edilecek sistem motor el parcasi batarya ile calismali, kesinlikle
pnomatik elektrikli bir sistem olmamalidir.

Teklif edilecek bataryali motor sistemi kesici ve delici-oyucu aparatlari
tek bir elcek ( all in one) Gzerinde ¢alismalidir.

KESICi —DELiICi MOTOR ELCEGiI

L

Teklif edilecek motor elcegi koruyucu kilifi PEEK materyalinden, i¢c aksami
ve tum digli ve gliice maruz kalan kisimlari ile uglarin takildig kisim
paslanmaz sert gelikten imal edilmis olmalidir.

Kiguk eklem cerrahilerinde kullanilabilmelidir.

Teklif edilecek motor elcegi kesme modunda 15.000 rpm’de; delici
modunda ise kullanilacak delici motor ucuna gore 500 rpm ile 2750 rpm
arasinda ¢alismalidir.

Elcek galisirken olusan vibrasyon; cerrahi rahatsiz etmeyecek diizeyde ve
minimumda olmalidir.

. Elcek son derece hafif ve ergonomik olmalidir ve tutamak kismi avuc icine

oturmalidir.
Piller Lithium-ion teknolojisinde ve uzun émiirli olmalidir.

. Standart kullanim siireleri igerisinde tam dolu bir batarya ile yaklasik 3

saat calisma kapasitesinde olmalidir.
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Pil haznesi saglamlik ve hafiflik saglamasi agisindan PEEK materyalinden

imal edilmis olmalidir .

9. Sisteme ait orijinal bigaklar olmali ve bu bigaklar kesici aparat tizerine bir

anahtara ihtiya¢ olmadan kolayca takilip cikartilabilmelidir. Takilan

bicaklar kilitlenmeli ve operasyon sirasinda ¢itkmamalidir.

10.Drilleme aparati tzerine, bir anahtar ihtiyaci olmadan driller kolayca

takilip ¢ikartilabilmelidir.

11.Motor ve tim aparatlari icin sterilizasyon kutusu olmalidir.
12.0toklavda steril edilebilmelidir.
13.Tel striicusu pargasi 0.6 - 1.6 mm arasi tellerine uyumlu ve 2750 nrpm de

calismalidir

14.Anahtarsiz drill pargasi 2 —4.5 mm arasi ve 2750 rpm de calismalidir.

BATARYA SARJ CiHAZI

1.

oW

Batarya sarj cihazi 220V. sehir sebeke ceryani ile ¢alismaya uygun
olmalidir.

Uzerinde 2 adet batarya icin sarj yuvasi bulunmalidir.

Her batarya yuvasi icin ayri ayri kontrol amacli bir panel olmalidir.
Kontrol paneli Gzerinde bataryanin sarj olup olmadigi, ne kadar sarj
oldugu, batarya arizasi gibi tim bilgiler gdrillebilmelidir.
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ELEKTROKOTER CiHAZI TEKNiK SARTNAMESI

Cihazi agik kapali tiim cerrahi operasyonlarda kullanilabilir olmalidir.

Cihazda 2 adet monopolar gikis, 1 adet bipolar cikis ve 1 adet nétr elektrot ¢ikist olmahdir.
Cihazin nominal galisma frekansi tiim modlar da 350 kHz olmalidir.

Cihazin modiiler bir yapisi olmali, bipolar veya monopolar cikis sayisl istege gbre
arttinlabilmelidir . 2 ( iki ) HF gikishi olan cihaz 4 HF cikish yapilabilmelidir.

Cihazin menii ayarinin yapildigi capraz biiyiikligii en az 12 cm olan genis 6 (alt1) tuslu LCD
ekraniolmalidir, ayrica watt ve efekt ayarlarini gésteren 4 adet Led ekrani olmalidir. Ekranda
kullanilan mod isimleri okunacak biiyiikliikte yazmalidir.

Cihazda 3 adet mesaj tiirii olmalidir, durum mesajlari, kullanim hata mesajlari, sistem hata
mesajlari.

Cihaz otomatik kontrol teknolojisine sahip olmali ve moda gore voltaj kontrolli, giic kontroli,
ark kontroliive plazma kontrolii yapabilmelidir.

Cihaz mikroiglemci kontrollti olmalidir.

Cihaz auto-cut isleminin baslangi¢ destek saglayan Power-Peak ( glic tepe noktasi ) sistemi
olmahdir.

Cihazin bipolar modun da auto start ve auto stop ozelligi olmalidir.

Cihaz da kullanici kendi soket konfigiirasyonunu olusturabilmelidir.

Cihaz en az 9 programa kadar kisisel prosediir ayarlarini saklama olanagi saglamalidir.

Cihazin tiim kesme ve koagiilasyon modlarindahemostas seviyeleri moda bagli olarak 2 ile 8
farkh seviyede ayarlanabilmeli ve dokunun her iki tarafinda olusacak olan nekrozu kullanici
ayarlayabilecektir. Bu efektler tiim modlarda olmalidir.

Cihaz autostart ve autostopotomatik aktivasyon fonksiyonlarini desteklemelidir.

Auto start fonksiyonunun gii¢ sinirlamasi maksimum 50 Watt olarak ayarlanabilmelidir.

Auto stop modu optimal koagiilasyon sagladiktan sonra islemi otomatik durdurmali.

Cihaza opsiyonel olarak cihaz ile ayni marka argon plazma koagiilasyon cihazi, yikama
pompasli, duman aspiratorii ve soket arttirma modiili baglanabilmelidir.

Cihazin kullanim dili Tiirkce Ve ingilizce olmalidir.

Cihazin arka kisminda 2 adet ayak pedal girisi ve 1 adet ECB kablo girisi olmalidir. ECB girisi
ileride ihtiyaca gore alinabilecek argon modiilii ile cihaz arasindaki veri akisini saglamalidir.
Cihazin arkasinda 2 adet ayak pedali girisi olmalidir. Bu giriglere 1 adet ikili ve 1 adet tekli
pedal ayni anda baglanabilmelidir. Her iki soket girisi de hem tekli hem ¢iftli pedallara uyumlu
olmalidir.

Cihazin nétr elektrot akimini Ohm cinsinden ekranda sayisal deger ile izlemeli, plaka ve hasta
cildi arasinda baglantinin kesilmesi durumunda monopolar cikisglictinii kesip kullanici
ekraninda bir ses ve mesaj ile uyarmalidir.

Cihaz dusk cilt direnci olan hastalarda giivenli olmali ve cilt alti yag dokusu az olan hastalari,
cocuklari ve bebekleri kapsamali. Bu tip hastalarda hasta plakasinin ciltten kritik derecede
¢ikmasi durumunu zamaninda belirlemelidir ve nétr plak degeriOhm Cinsinden Sayisal Olarak
izlenebilecektir.

Cihaz Neonatal hasta plaklari ile kullaniimali, degerler ekranda sayisal olarak izlenmeli ve
300maA ‘i agmasi halinde cihaz kullaniciyi bir mesaj ile uyarmalidir.

Cihazda 4 ( dort ) gesit hasta plaka izleme sistemi olmali: Cift yiizeyli, tek ylizeyli, dinamik ve
istege bagh.
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Cihaza daha sonradan cihaz ile ayni marka laparoskopik ve acik yumusak doku rezeksiyonu
operasyonlarinda (karaciger transplantasyonu vs) kullanimi saglayan bir modiil
eklenebilmelidir

Cihazinda maksimum ¢alistirma siiresi ayarlanabilmelidir. Cihaz ayarlanan maksimum calisma
sresini aginca otomatik olarak akimi kesmeli fakat istenirse calismaya tekrar
baslayabilmelidir.

Cihaz ileride satin alinabilecek olan ayni marka argon cihazinin ayarlarini kendi ekranindan
yapabilmeli ve argon cihazinin iizerine kondugunda kablosuz olarak alt kismindan elektrik
verebilmelidir.

Cihaz Maksimum Cikis Giigleri En Az Asagidaki Gibi Olmalidir:

Monopolar Kesme:

Auto Cut

Dry Cutl 200watt +%20 500 Ohm

Dry Cut2 200watt +%20 500 Ohm

Monopolar Koagiilasyon:

Forced Coag 120watt +%20 500 Ohm

Spray Coag 120watt +%20 500 Ohm

Swift Coagl 200watt +%20 500 Ohm

Swift Coag2 200watt +%20 500 Ohm

Classic Coag 60 Watt +%20 1000 Ohm

Bipolar Koagiilasyon:

Soft Coagl 120watt +%20 75 Ohm

Auto stop soft coag #%20 75 Ohm

Cihazin Tlim Cikislari Cf Tipi izole Olmalidir.

Cihaz Uluslar Arasi Standartlardan En Az EN60601-1. Ve EN60601-2-2. Sertifikalarina Sahip
Olmahdir.

Cihazin agirlig en fazla 9 kg olmalidir.

Herbir Cihaz ile birlikte orijinal ve koter ile ayni marka asagidaki aksesuarlar verilmelidir.

a) Ciftli ve tekli ayak pedali ler adet
b) Disposable koter plagi ( ciftli ) 50 adet
c) Koter plak ara kablosu 5 adet
d) Disposable koter kalemi elden kumandali 50 adet
e) Her bir cihaz igin orijinal tasima arabasi 1 adet

33-Teklif veren firma demo cihazini bir hafta streyle caligir durumda kuruma teslim edecektir.
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ELEKTROKOTER CIHAZI TEKNiK SARTNAMESI

Cihazi agik kapali tiim cerrahi operasyonlarda kullanilabilir olmalidir.

Cihazda 2 adet monopolar gikis, 1 adet bipolar cikis ve 1 adet nétr elektrot ¢ikist olmalidir.

Cihazin nominal calisma frekansi tiim modlar da 350 kHz olmalidir.

Cihazin modiiler bir yapisi olmali, bipolar veya monopolar ¢ikis sayisi istege gore arttirilabilmelidir .
2 (iki ) HF cikish olan cihaz 4 HF ¢ikish yapilabilmelidir.

Cihazin menii ayarinin yapildigi capraz biiyiikligii en az 12 cm olan genis 6 (alti) tuslu LCD
ekraniolmalidir, ayrica watt ve efekt ayarlarini gésteren 4 adet Led ekrani olmalidir. Ekranda
kullanilan mod isimleri okunacak biiyiikliikte yazmalidir.

Cihazda 3 adet mesaj tiirii olmahdir, durum mesajlari, kullanim hata mesajlari, sistem hata
mesajlari.

Cihaz otomatik kontrol teknolojisine sahip olmali ve moda gore voltaj kontrolli, gii¢ kontrolii, ark
kontroliive plazma kontrolii yapabilmelidir.

Cihaz mikroislemci kontrollii olmalidir.

Cihaz auto-cut isleminin baslangi¢ destek saglayan Power-Peak ( glic tepe noktasi ) sistemi olmalidir.
Cihazin bipolar modun da auto start ve auto stop 6zelligi olmalidir.

Cihaz da kullanici kendi soket konfigiirasyonunu olusturabilmelidir.

Cihaz en az 9 programa kadar kisisel prosediir ayarlarini saklama olanagi saglamalidir.

Cihazin tiim kesme ve koagiilasyon modlarindahemostas seviyeleri moda bagl olarak 2 ile 8 farkh
seviyede ayarlanabilmeli ve dokunun her iki tarafinda olusacak olan nekrozu kullanici
ayarlayabilecektir. Bu efektler tiim modlarda olmalidir.

Cihaz autostart ve autostopotomatik aktivasyon fonksiyonlarini desteklemelidir.

Auto start fonksiyonunun gii¢ sinirlamasi maksimum 50 Watt olarak ayarlanabilmelidir.

Auto stop modu optimal koagtilasyon sagladiktan sonra islemi otomatik durdurmali.

Cihaza opsiyonel olarak cihaz ile ayni marka argon plazma koagiilasyon cihazi, yikama pompasi,
duman aspiratérii ve soket arttirma modiilii baglanabilmelidir.

Cihazin kullanim dili Turkge Ve ingilizce olmalidir.

Cihazin arka kisminda 2 adet ayak pedal girisi ve 1 adet ECB kablo girisi olmahdir. ECB girisi ileride
ihtiyaca gore alinabilecek argon moduilii ile cihaz arasindaki veri akisini saglamalidir.

Cihazin arkasinda 2 adet ayak pedali girisi olmalidir. Bu girislere 1 adet ikili ve 1 adet tekli pedal ayni
anda baglanabilmelidir. Her iki soket girisi de hem tekli hem ciftli pedallara uyumlu olmalidir.
Cihazin nétr elektrotakimini Ohm cinsinden ekranda sayisal deger ile izlemeli, plaka ve hasta cildi
arasinda baglantinin kesilmesi durumunda monopolar cikisgiictintikesip kullanici ekraninda bir ses
ve mesaj ile uyarmalidir.

Cihaz diislik cilt direnci olan hastalarda giivenli olmali ve cilt alti yag dokusu az olan hastalari,
¢ocuklari ve bebekleri kapsamali. Bu tip hastalarda hasta plakasinin ciltten kritik derecede ¢ikmasi
durumunu zamaninda belirlemelidir ve notr plak degeriOhm Cinsinden Sayisal Olarak
izlenebilecektir.

Cihaz Neonatal hasta plaklari ile kullanilmali, degerler ekranda sayisal olarak izlenmeli ve 300mA ‘i
asmasi halinde cihaz kullaniciyr bir mesaj ile uyarmalidir.

Cihazda 4 ( dort ) gesit hasta plaka izleme sistemi olmali: Cift ylizeyli, tek yiizeyli, dinamik ve istege
bagli.

Cihaza daha sonradan cihaz ile ayni marka laparoskopik ve agik yumusak doku rezeksiyonu
operasyonlarinda (karaciger transplantasyonu vs) kullanimi saglayan bir modul eklenebilmelidir



26. Cihazinda maksimum calistirma siiresi ayarlanabilmelidir. Cihaz ayarlanan maksimum calisma
suresini aginca otomatik olarak akimi kesmeli fakat istenirse gcalismaya tekrar baglayabilmelidir.
27. Cihaz ileride satin alinabilecek olan ayni marka argon cihazinin ayarlarini kendi ekranindan
yapabilmeli ve argon cihazinin izerine kondugunda kablosuz olarak alt kismindan elektrik
verebilmelidir.
28. Cihaz Maksimum Cikis Gligleri En Az Asagidaki Gibi Olmalidir:
Monopolar Kesme:
Auto Cut
Dry Cutl 200watt £%20 500 Ohm
Dry Cut2 200watt %20 500 Ohm
Monopolar Koagiilasyon:
Forced Coag 120watt £%20 500 Ohm
Spray Coag 120watt +%20 500 Ohm
Swift Coagl 200watt +%20 500 Ohm
Swift Coag2 200watt +%20 500 Ohm
Twin Coag 200watt + %20 500 Ohm
Classic Coag 60 Watt +%20 1000 Ohm
Bipolar Koagiilasyon:
Soft Coagl 120watt +%20 75 Ohm
Auto stop soft coag +%20 75 Ohm
29. Cihazin Tum Cikislari Cf Tipi izole Olmalidir.
30. Cihaz Uluslar Arasi Standartlardan En Az EN60601-1 Ve EN60601-2-2 Sertifikalarina Sahip Olmaldir.
31. Cihazin agirlig1 en fazla 9 kg olmaldir.

32. Her cihaz igin orijinal ve koter ile ayni marka asagidaki aksesuarlar verilmelidir.

a) Ciftli ayak pedali 1 adet
b) Tekli ayak pedali 1 adet
c) Disposable koter plag ( ciftli ) 50 adet
d) Koter plak ara kablosu 5 adet
e) Disposable koter kalemi elden kumandal 10 adet
f) Bipolar penset kablosu 5 adet

g) Her bir cihaz i¢in kendi orijinal tasima arabasi 1 adet

33-Kkoter cihazi ayni anda iki cerrah ¢ift coagiilasyon ve cut yapma ozelligi olmali, ayrica bir cerrah cut
yaparken ikinci cerrah coagiilasyon yapabilmelidir.
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DUJITAL PNOMATIK TURNIKE CIHAZI TEKNiK SARTNAMESI

Dijital Pnématik Turnike cihazinin biitiin fonksiyonlari dokunmatik tuslari araciligiyla kontrol
edilebilmelidir.
Cihaz 6n panelde dokunmatik agma/kapama tusuna ve arka panelde mekanik giic agma/kapama
anahtarina sahip olmalidir.
Cihaz LCD ekrana sahip olmalidir.
RIVA kullanimi igin cihazin 2 kanali ve 4 portu bulunmalidir. Bu kanallarin basinglar birbirinden
bagimsiz olarak ayarlanabilmelidir.
Cihaz LOP sensériine sahip olmali ve bu sayede hastanin LOP (uzuv tikanma basinci) degerini
Glcerek hemostaz icin uygun basing degerini belirlemelidir.
Cihaz girisleri ve hortumlari renk kodlu olmali, bu sayede yanlis baglantiya neden olmamalidir.
Kullanim kolayligi agisindan cihazin farkli kanallari icin farkh renk kodlu tus takimi ve ekran
gostergeleri olmalidir.
Cihaz tizerinde her bir kanal icin ayri ayri basing arttirma ve azaltma, zaman ayari, sisirme ve
bosaltma, port degistirme ve LOP sensérii butonlari bulunmalidir.
RIVA uygulamalarda tek bir tus vasitasi ile kullaniimakta olan mangonun bélimleri arasinda basing
gecisleri saglanmalidir. Bu islemi yaparken énce mansonun bog bolimii sisirilmeli daha sonra diger
bélimiindeki basing bosaltiimalidir.
Cihazin ¢alisma araligi en az 600 mmHg olmalidir.
Cihazin ileri saymali zamanlayicisi bulunmali ve bu zamanlayici sayesinde turnike siiresi en az 1-240
dakika arasinda 1 ve 5 dakikalik adimlarla ayarlanabilmelidir.
Cihazin dahili bataryasi bulunmalidir ve bu sayede elektrik kesilmelerinden etkilenmemeli, batarya
ile yaklasik 6 saat ¢alisabilmelidir.
Cihaz basing kontrol sistemine sahip olup, ayarlanmis olan manson basincinin altina veya lzerine
¢tkmasi durumunda, otomatik olarak manson basincini tekrar ayni degere getirmelidir.
Cihaz elektrik kesilmesi, batarya bitmesi veya kapanmasi durumunda mangondaki havayi
bosaltmamali, mangondaki en son ayarlanan basing degerini korumalidir.
Cihazin sesli ve gorsel alarmlari olmalidir.
Cihaz ekraninda; yazili olarak disiik pil seviyesi, hava kagagi, manson yok, zaman asimi, LOP sensérii
kontrol alarmlari bulunmalidir.
Cihaz ekraninda hangi kanalin aktif kullanildigr ekrandaki gdstergelerle acikga gorilebilmelidir.
Sesli alarmlar tek bir tusla susturulabilmelidir.
Cihaz kolay tasinabilmeli ve IV standina sabitlemek icin aski aparatina sahip olmalidir.
Cihaz hortum tutucu aparata sahip olmalidr.
Cihaz herhangi bir adaptére ihtiyac duymadan gii¢ kablosu vasitasiyla, 100-240V ve 50/60 Hz sehir
sebeke cereyani ile calismalidir.
Cihazin ayakli tagima standi ve sepeti bulunmalidir.
Mansonlar otoklavda steril edilebilmelidir.
Cihaz ile beraber asagidaki aksesuarlar verilmelidir.

* 2 adet ciftli(RIVA) manson (1 kol , 1 bacak)

® 4 adet farkli boylarda tekli manson. (yetiskin kol, yetiskin bacak , pediatrik kol,pediatrik

bacak)

e 1 adet LOP sensérii

e 1 adet gli¢ kablosu

® 1 adet ayakh tasima standi ve sepeti

e Baglanti hortumlari ve aksesuarlari.

25.Cihaz igin en az 2 (iki) yil garanti siiresi ve 10(on) yil parga ga¥antisi olmali.Ariza duru@@@’g‘haz
{24) saat igerisinde teslim alinmali , 48 (kirk sekiz)saati gegen %narlmlarda, yerine birimﬁf‘@ngjakllmalldlr.

26-Teklif veren firma teslim edecegi tiim Griinler icin bir adet n imune gostermelidir. = ;558
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A-Uzun Siireli Video EEG Monitorizasyon Cihazi teknik Ozellikleri

1-

10

11

Cihaz PC tabanh olmali ve tiim teknik gelismelere uygun en az 64 kanalli olmali. ilave edilecek
uyku yazilimi igin amplifierda en az 9 adet poligraf kanali olmali. Bu kanallar standart touch
(EEG girisleri) seklinde olmali ve &zel elktrot gerektirecek sekilde yuvalar olmamalidir.

CD rom a kaydedilen EEG traseleri istenildigi kadar ticretsiz cogaltilabilen bir yaziimla diger
PC lerde incelenebilmeli. Diger PC lerde izlenirken kanallarin montaji, filtre degeri ve
hassasiyet degistirilebilmeli, yazicidan gikig alinabilmeli. '

Cihazin drnekleme frekansi en az 125, 250, 500, 1000, 2000, 4000 Hz olarak ayarlanilabilmeli.
Analog/dijital cevirim rezoliisyonu 16 bit veya tizeri olmali, 6rneklemeyi tiim elektrotlar igin
ayni anda yapilabilmeli. Ornekleme frekansi ile depolama frekansi ayni olmali.

Her bir EEG kanali ayri renk verilerek birbirinden ayirt edilebilmeli. Her bir kanalin hassasiyet,
yiksek ve alcak frekans filtreleri ayri ayri ayarlanabilmeli.

EEG dalga formlarinin amplitiid ve frekanslarini 8lgmeyi saglayan amplitiid, frekans kiirsorleri
ve cetveli bulunmal.

Amplifier girislerinde 3 adet solunum sensdrii ayni anda baglanilabilmeli. ilgili prob
alindiginda cihazla oksijen saturasyonu ve nabiz hizi 6lgllebilmeli. Amplifier lizerinde SpO2
prob  girisi olmali. Cihazda CPAP ve CO2 gibi veriler igin gerekli aparatlarin baglanabilcegi
girisler olmali. Amplifier tizerindeki girisler ile ayni anda 2 kanaldan EKG cekilebilmeli.
Elektrot empedans elektrot giris kutusu veya ekran lizerinde bir diigmeye basilarak
dlciilebilmeli, sonug hem elktrot giris kutusu tGzerindeki ledlerle hem de ekranda
goriilebilmeli. Uzerinde led olmayan sistemler kabul edilmeyecektir.

Ekranda montaj haritasi olamal.

EEG amplifier 6zellikleri asagidaki araliklarda olmali

EEG hassasiyet: OFF, 1-200 microV/mm
Yiiksek frekans filtresi: En az 15-1000 Hz

Algak frekans filtresi: En az: 0.1-700Hz

Fotik lambasinin Ozellikleri asagidaki gibi olmali
Stimiilasyon orani enaz 0.5-50 H
Liminans:0.125-1J arasinda yarlanabilmeli
Lamba tipi: Xenon

-Cihazda hasta butonu girisi olmali, hasta istedigi zaman EEG elindeki buton araciligi ile EEG
kaydina isaret koyabilmeli.

Amplifier tstiinde ileride alinacak kortikal stimiilator takilmasi igin 6zel giris olmali. Kortikal
stimiilator baglandigi zaman amplifiera baglanan grid ve strip elektrotlar araciligi ile hastaya
amplifiera araciligi ile elektriksel uyari verilebilmeli. Kortikal stimiilatér 0.1-15 mA kadar uyari
verebilmelidir. Pulse frekansi 1-100 mikrosec araliginda olmal..



12- Sistemle beraber GRID/STRIP elektrotlarin kullanmak iizere program verilmeli.

-Bir adet hasta takip oda donanimi
-Bir adet veri toplama istasyonu
-Bir adet doktor analiz istasyonu olmali

- Hasta takip odasi

-Oda icin 2 adet renkli HD kamera olmali. Kamera kayit odasinda hareket ve zoom yapma
ozellikleri kontrol edilebilmeli. Cok az 1sikta da net goriintii saglayabilen lense sahip dijital kamera
olmali. Cekim yapildiktan sonra goriintli ekranda dijital olarak biiyitilebilmelidir. Hastanin EEG si
yavas izlendiginde video goriintiisii de senkron olarak kaymali.

-Hastanin ve ortamin sesini kayit edecek bir mikrofon, event markalamak icin 6zel buton ve
EEG bilgi akisi donanimi olmali ve hastanin ses kaydi senkronize olarak yapilmali

-Elektrot montaji degistirildiginde sistem otomatik olarak empedans kontrolii yapabilmeli
béylece bozuk, kopuk veya iyi temas etmeyen elektrotlar varsa kullanici aninda haberdar olmalidir.
istenmedigi zaman bu 6zellik kapatilmalidir.

-Cihazla beraber amplifiere baglanan 1 adet giris kutusu (headbox) olmali ve hastaya oda
icinde kolayca dolagabilmesine imkan veren 64 kanal mini giris kutusu verilmeli. Uzun siireli
kayitlarda hasta tuvalete gidecegi zaman elektrotlar tek tek ¢ikarilmadan headbox ile tuvalete
gidebilmeli

-EEG girig kutularinin 6rnekleme frekansi kullanilan elektrot sayisina bagli olarak en az 1000
Hz e kadar ayarlanilabilmeli.

veri toplama istasyonu
-Sistem 64 kanala kadar kayit yapabilmeli, istenildiginde 128 kanala cikabilmeli

-Cihazin okuyucu istasyonu (workstation) yazilimi olmalidir. Okuyucu istasyonun (workstation)
yaziliminin kurulacagi bilgisayarin dzellikleri en az agagidaki gibi olmali

-En az 22 in¢ led monitor

-8 GB Ram

-2TB HDDX2 adet

-DVD Writer

-Windows 7 ve Microsoft Office 2013 yazilimlarini icermeli
-Renkli lazer printer

-Okuyucu istasyonu ¢ekim odasindan baska yere kurulacaktir. Video monitorleme odasinda yapilan
gekimler on-line olarak bu odada da izlenebilmelidir. Video hizinda kesinti olmamalidir. Cekim
odasinda senkron olarak izlenen EEG ve video okuyucu odasinda da ayni sekilde izlenebilmeli.




. Video EEG monitorizasyon cihazi on-line olarak izlenebildigi gibi of-line olarak da izlenebilmeli.

-Okuyucu istasyonuna kurulacak olan yazilimlar {ireticinin verecegi lisansl yazim olmalidir. ileride
istendigi taktirde bu yazilima uyku analiz yazilimi , yogun bakim EEG yazilimi, spike and seizure
yazilimi gibi ek 6zellikler eklenebilmeli.

-Hasta veritabani bulunmali. Hasta veri tabani SQL altinda yapilabilmelidir.

-Sistem ile intrakraniyal grid ve strip elektrodlar kullanilabilmeli



LAPAROSKOPIK CERRAHI GORUNTULEME SiSTEMI
TEKNIK SARTNAMESI

SISTEMIN TANIMI :

Sistem baslica laparoskopik operasyonlar olmak iizere endoskopik cerrahi uygulamalar: i¢in uygun
olmalidir. Sistemi olusturan pargalar bir takim olacaktir ve birbiri ile tam uyumlu ¢alismalidir.
Endoskopi Tasima Arabasi, Monitdr ve kayit cihazi harig tiim ekipman sistemin biitiinliigiinii korumak
i¢in ayn1 marka olmalidir.

Tibbi Cihaz Yonetmeligi, Viicuda Yerlestirilebilir Aktif Tibbi Cihaz Yo6netmeligi, Viicut
Disinda Kullanilan (in vitro) Tibbi Tani Cihazlar1 Yonetmeligi kapsaminda tiriin teklif eden
istekliler, T1ibbi Cihaz Satis, Reklam ve Tanitim Yénetmeligi geregi Satig Merkezi Yetki
Belgesini ihale dosyasinda sunmalidirlar.

Sistem asagida listelenen cihazlardan olugsmahidir:

A.27"FULL HD TFT LCD Medikal Monitor 1 Adet
B. Endoskopi Tasima Arabasi 1 Adet
C. Yiiksek Coziiniirliiklii Biitiinlesik Endoskopik Kamera Unitesi ve led Isik Kaynag: 1 Adet
D. Full HD Endoskopik Kamera Kafasi 1 Adet
E. 4,25 mm Fiber Optik Isik Kablosu 1 Adet
F. 10 mm 30° teleskop 1 Adet
G. Elektronik Instiflasyon Unitesi 1 Adet
H. Yiiksek ¢6ztintirliiklii HD kayit cihazi 1 Adet
TEKNIK OZELLIKLER:

A. 27 FULL HD TFT LCD MEDIKAL MONITOR

1. Ekran bityiikliigii en az 27" LCD ve LED teknoloji arka aydinlatma olacaktir.
2. LCD panel a-Si TFT Active Matrix LCD tipinde olmalidir.
3. Coziniirligi 1920 x 1080 pixel (Full HD) olmalidir.
4. Goriintii formatr 16:9 olmalidir.
5. Kontrast orani en az 1000:1 olmalidir.
Ekran rengi 16.7 milyon olmalidir.

6
7. Goriis agis1 89 derece olmalidir.

8. 1 adet SDI, 1 adet DVI-D, RGB Component, Y/C ve Kompozit video girisleri ile DVI-D cikist
bulunmalidir.

9. Coklu gésterim fonksiyonu bulunmali, PIP ve POP &zellikleri olmalidir.

10. Monitdr 100mm VESA standardinda olmalidir.



11. Monitér tizerinde RS-232C ve RJ-45 uzaktan kontrol girisleri bulunmalidir.

12. Cihaz 100-240V AC arasinda ¢alisabilmeli, voltaj degisikliklerinden etkilenmemeli, orijinal 24 V
DC gii¢ adaptérii birlikte verilmelidir.

13. Monitdr dis kabini beyaz renkte olmali, medikal standartlar1 saglamalidir.

B. ENDOSKOPI TASIMA ARABASI

1. Paslanmaz ¢elikten monitor rafi dahil en az 4 rafli olmalidir, en az 2 rafin araliklari
degistirilebilmelidir. Teklif edilen sistem ile uyumlu olmalidir.

Tekerlekli ve en az 2 (iki) tekerleginde kilit mekanizmasi bulunmalidir.

Kilitli gekmecesi olmalidar.

Sehpa tizerine monte edilmis seklinde en az 6’11 (altil1) priz bulunmalidir.
Sehpanin rahat hareket ettirilebilmesi i¢in itme ve tasima kolu olmalidir.
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C. YUKSEK COZUNURLUKLU BUTUNLESIK ENDOSKOPIK KAMERA UNITESI VE
ISIK KAYNAGI

1. Renk sistemi PAL olmal1 ve 100-240 VAC(+/- %10), 50/60 Hz (+/-1), sehir cereyaninda
calismalidir.

2. Kamera Uinitesiyle soguk 151k kaynag biitiinlesik olmali veya soguk led 151k kaynag ayr1 olarak
verilmelidir.

3. Soguk LED 151k kaynag1 300 Watt xenon esdegerinde olmalidir. Boylelikle
Laparoskopik Cerahinin altin standard: olan 300Watt aydinlatma saglanmalidur.

4. Full HD Endoskopik Kamera; 151k dalga boyunu filtreleyerek, mukozal yiizeydeki kilcal
damarlarin ve diger yapilarin goriis netligini arttirarak gériintiilenmesi saglayan NBI goriintii
isleme teknigine veya homojenize olarak ilimune eden, renk kontrastini arttiran,
vasciilarizasyonlarin daha net goriintiilenmesini saglayan clara,croma ve spectra modlarma
sahip SPIES sistemine sahip olmalidir. Sistem ile birlikte bu teknikleri destekleyecek gerekli
cihazlar verilmelidir.

5. Sentinel lenf nodu haritalamasi, anastomik kagak kontrolii, gibi islemlerde kullanilan ve
histerektomi sonrasinda alt extremitelerde lenf ddemi riskini azaltabilmeli, kolesistektomi
sirasinda xray gerektirmeyerek islem siiresini minimize edebilmeli infrared goriintiileme
teknolojisini desteklemelidir.

6. Teklif edilen cihaza; Cerrahi amagli 3 CCD Otoklavlanabilir HD Kamera Kafalar veya 3CMOS
otoklavlanabilen kamera kafalari baglanarak ¢alistirilabilmelidir.

7. Kameranin, ¢oziintirliigii en az 1080p olmali, Bu rezoliisyon 1080 ¢izgide progresif olarak tarama
yapilarak saglanmalidir.

8. Beyaz ayar1, Full HD Endoskopik Kamera Kontrol Unitesi veya Kamera Kafasi iizerindeki buton
yardimu ile yapilabilmelidir.

9. Cihazin Kamera Kontrol Unitesine Enhancement 6zelligi bulunmals, istenildiginde goriintii en az
2 kademe de dijitalize edilerek, goriintii detaylarinin daha net olarak izlenebilmesi saglanmalidir.



10. Full HD Endoskopik Kameranin; Otomatik Renk Kontrol (AGC “’Auto Gain Control’*) 8zelligi
bulunmalidir.

11. Kontrol iinitesi tizerinde en az 1 adet HD/ SDJ, 1 adet DVI, 1 adet Y/C, 1 adet kompozit ¢gikislar1
bulunmalidir

12. Kontrol iinitesi {izerinde en az 1 adet USB port bulunmalidir ve bu USB portlara tagmabilir usb
bellek takilabilmelidir.

13. Kamera kontrol iinitesi veya led 151k kaynagi dokunmatik panele sahip olmalidir.

14. Kamera Kontrol iinitesinde Tiirk¢e dil destegi bulunmalidir.

15. Kamera iinitesinde fiber skoplarla kullanimda moire etkisini azaltmak igin fiber modu
bulunmalidir.

16. Teklif edilen endoskopik kamera, kamera kontrol {initesi ve agagidaki aksesuarlar ile birlikte
verilmelidir : 1 adet Elektrik kablosu, ladet HD/SDI veya DVI-D kablosu.

D. FULL HD ENDOSKOPIK KAMERA KAFASI

1. Teklif edilen kamera kafas1 Full HD 3 chip teknolojisine sahip olmali ve 1080 p
goriintii isleyebilmelidir.

2. Kamera kafas: {izerinde en az 2 adet buton veya halka bulunmali. Bu butonlar veya
halkalar sayesinde zoom ve fokus ayar1 yapilabilmeli, ayrica programlanabilir butonlar
ile de kameranin tiim $zellikleri steril ortamda cerrah tarafindan kontrol
edilebilmelidir.

3. Endoskopik Kameranin en az 1.8x optikal zoom &zelligi olmalidir. Optikal zoom

kamera kafasindan kontrol edilerek zoom yapilabilmelidir.

4. Kamera kafas1 F:15:9-31.3 veya 15-31 mm fokus derinlige sahip olmalidir.

5. Komple kamera kafas1 ETO, siv1 ve otoklav ile steril edilebilir 6zellikte olmalidir.

E. 4,25 MM FiBER OPTIK ISIK KABLOSU :

En az 3 m uzunlugunda ve en az 4,25 mm kalinliginda olmalidir.

RoHS uyumlu materyalden iiretilmelidir.

Mekanik basing ve otoklava kars1 dayanikli bilesik optik fiberlerden olusmalidir.
Optimal 151k iletimi silikon tiip ile biikiilmeye kars1 izolasyon korumali olmalidir.

F. 10 mm 30¢iist diizey HD Teleskop

1. 30° ileri oblik goriislii ve genis agili olmalidir. Genis agili teleskop oldugu katalog

tizerinden belgelendirilmelidir.
Teklif edilen kamera sistemiyle uyumlu olmalidir..
Teleskopun Cap1 10 mm boyu en fazla 31 cm olmalidir.

Otoklavlanabilir 6zellikte olmalidir.

S0 A i

Fiber optik 151k transmisyonu bulunmalidir.

6. Sterilizasyon amagcl plastik otoklavlanabilir tasima kabn ile birlikte verilecektir



G. ELEKTRONIK INSUFLASYON UNITESI :

1. Cihazin, insuflasyon hizi dakikada en az 40 Litre olmali ve akis hizi ayari 0.1 — 45 1t/dk
veya 0-40 It/dk. degerler arasinda ayarlanabilmelidir.

2. Maksimum insuflasyon basinci en az 25 mm Hg olmali, bu basing degeri 3-25 mmHg veya
0-30 mmHg arasinda ayarlanabilir olmalidir.

3. Biitiin basing ve akis degerleri cihazin &n panelinde bulunan hassas butonlar veya
dokunmatik ekran yardimi ile ayarlanabilmeli ve bu degerler digital gostergelerden
izlenebilmelidir.

4. Ayarlanan maksimum intraabdominal basing ve akis hiz1 degerlerini gegmeyecek sekilde
cihaz otomatik olarak ¢aligmalidir.

5. Kullanim sirasinda, ayarlanan basing ve akis hizi degerlerinde herhangi bir nedenle artma
oldugu zaman, cihaz tizerinde bulunan uyar1 modu sayesinde, optikal ve akustik sinyaller
ile kullaniciy1 uyararak hasta emniyetini saglayabilmelidir.

6. Cihaz 6n panelinde, ayarlanan ve kullamim anindaki intraabdominal basing, akis hizi
degerleri ve kullanilmis olan CO2 gaz miktari ayr1 ayr1 okunabilmelidir.

7. Cihaz 6n panelinde, hastada kullanilan gaz miktarini sifirlama butonu olmalidir.

8.Cihazin iizerinde veya harici bir cihaz ile otomatik duman emme sistemi olmalidir; uyumlu
marka elektro cerrahi {initesi ile kullanildiginda her aktivasyondan sonra abdominal
basinci diisiirmeden dumani otomatik olarak tahliye etmelidir.

9. Asagidaki aksesuarlar ile birlikte verilmelidir.

1 Adet Elektrik Kablosu

1 Adet Universal Anahtar

1 Adet Steril edilebilir Silikon Tiip Seti
1 Adet Yiiksek Basing Hortumu

YUKSEK COZUNURLUKLU (HD) KAYIT SISTEMI

Cihaz medikal amaglh tasarlanmis ve {iretilmis olmalidir.

Cihaz HD kalitesinde goriintii kaydedebilmelidir.

Cihaz +12 V to +24 V DC enerji ile ¢alismalidir.

Cihaz video kaydi i¢in MPEG-4 AVC/H.264 sikistirma formatim kullaniyor

olmalidir.

5. Cihaz iizerinde istenmeyen kesintilere ve arizalara karsi, kaydedilen goériintiiyii
muhafaza eden en az 500 GB kapasiteli Hard Disc Drive bulunmalidir.

6. Cihazda kayit i¢in; HDMI (Type A) (1), DVI-D (DVI 19-pin) (1), S VIDEO (Mini
DIN 4-pin type) (1), VIDEO (BNC type) (1) , video girisleri bulunmalidir.

7. Cihaz; HDMI (Type A) (1), DVI-D (DVI 19-pin) (1), S VIDEO (Mini DIN 4-pin
type) (1), VIDEO (BNC type) (1) video ¢ikislarina sahip olmalidir.

8. Cihazla birlikte, istenildigi takdirde ayak pedali kullanilabiliyor olmalidir.

9. Cihaz harici Hard Disk;harici usb bellek iizrine kayit yapabilmeli.

10. Video kayit cihazi {izerindeki bir tus ile veya hari¢i ayak pedali ile resim ¢ekme
ozelligi olmalidir.

11. 1280 x 720/59.94p, 1280 x 720/50p, 720 x 480/59.94i, 720 x 576/50i formatlarinda
video kaydedebilmelidir.

12. Cihaz tizerinde bulunan DVD-R sayesinde goriintiiler CD ve DVD disk iizerine
yazilabilmelidir.

13. Cihaz 60 — 194 saat aras1 HD, 158-348 saat arasi SD video kayd: yapabilmelidir.

ol e



14. Cihaz dahili HDD ve harici media lizerine eszamanli kayit yapabilmelidir.
15. Cihaz network server {izerine kayit yapabilmelidir.

Cihaz IEC IEC 60601-1 medikal glivenlik standartina sahip olmalidir



On Segment Analiz Sistemi Teknik Sartnamesi
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Cihaz, limbustan limbusa tim korneayi gérinttleyebilmelidir.

Cihaz rotasyonel slit isiklandirma ve Scheimpflug gérintileme teknigini bir arada
kullanarak tim korneay! tarayabilmelidir. Bu taramay! 2 saniye icinde en az 50 farkli
slit konumunda yapabilmelidir. Cihaz korneanin gercek net guic degerlerini cikararak,
géz ici lens hesaplamalarina yardimci olabilecek degerleri vermelidir. Ayrica
keratometrik giic sapma haritasini cikarabilmelidir.

Cihaz, korneanin hem ¢n hem de arka ylzeylerinin renkli topografik haritasini
alabilmeli, bunlara ek olarak; kornea kalinlik élgimu ve 3 boyutlu 6n segment analizi
yapabilmelidir.

On segment, yatay veya dikey kesitlerde alinmis resimler yardimi ile
goérunttlenebilmeli, bu Scheimpflug géruntuler kullanilarak analiz yapilabilmelidir.
Ayrica istenildiginde Scheimpflug gérunttler tzerinde manuel olarak cesitli kalinlik ve
mesafe dlciimleri yapilabilmelidir.

Cihaz uygun hastalarda otomatik olarak lens kalinligini 6lgebilmelidir.
Cihaz, kornea tzerinde en az 25.000 referans noktasi kullanmalidir.

Cihaz, tum referans noktalarini degerlendirerek noktasal kornea pakimetri 6leimu
yapabilmelidir.

Kornea kalinligina bagl olarak géz ici gercek basing diuzeltmelerini yapabilmelidir. Bu
dizeltmeler igin gerekli formulleri cihaz icerisinde mevcut olmalidir.

Cihaz 6n kamara derinlidi, agisi ve hacmini, pupil ¢cap! élcimuni yapabilmelidir.

Cihaz IOL giic hesaplamalarina yardimci olan total kornea refraktif guc¢ haritasini
gosterebilmelidir.

Cihaz, korneanin farkll bolgelerinde ve halkalarindaki kornea gug¢ dagilimini
gosterebilmelidir.

Cihaz, cekilen hastanin goruntlst Uzerinden bir indisleme raporu vermeli ve
kullaniclya hastanin g6zt hakkinda 6n bilgi verebilmelidir.

Cihaz ayrintili olarak Keratokonus incelemesi yapabilecek yazilima sahip olmal,
burada Keratokonus otomatik olarak belirlenmeli ve derecelerine gobre ayirt
edilebilmelidir.

Cihaz korneanin 6n ve arka topografik yapisini gesitli haritalarla ifade edebilmelidir.
Korneanin &n ve arka ylzu igin tanjansiyel ve sagital haritalar, yukseklik haritalari,
refraktif glic ve gercek net glg haritasi ctkarmalidir.

Cihazda keratakonus ve ektazi hastaliginin teshisinde takibinde onemli role sahip
olan “Belin/Ambrosio Enhanced Ectasia” modull olmalidir.

}6./Cihaz Contact Lens Fitting yazilimina sahip olmalidir.

17.

18:
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Cihaz, korneanin én ve arka topografik yapisini gesitli haritalarla ifade edebilmelidir.
Korneanin 6n ve arka yuz igin tanjansiyel ve sagital haritalar, yukseklik haritalari,
refraktif glic haritasi ¢ikarabilmelidir.

edebilmelidir. Ayrica gstigmat olcimi de yapabilmelidir.

;ijr;nea ylzeyini %:/eitli form fakorlerle; ECC, P-val, Q(Asphericity) ile ifade

Cihaz vanilan o|mprr%ler| hafizagipa - alin aerektidinde daha sonraki o6leiimler ile



20. Cihaz ile beraber 1 adet orijinal motorize sehpa, 1 adet All-in-one bilgisayar ve 1 adet
renkli lazer yazici verilmelidir.

21. Cihaz, her tur imalat ve montaj hatalarina karsin 2 (iki) yil garantili olmali ve montaj
tarihinden itibaren en az 10 yil sire ile yedek parca saglanacag! Uretici firma
tarafindan taahhtt edilmelidir.

22. Cihazin montaji ve egitimi firma tarailndan ticretsiz olarak yapilmalidir.



UST DUZEY YENIDOGAN YOGUN BAKIM VENTILATORU TEKNiK SARTNAMESI

1. KONU: Ondokuz Mayis Universitesi Yenidogan Unitesi ihtiyaci icin Yenidogan Yogun Bakim
Ventilatort Teknik Sartnamesi

2. TEKNIK OZELLIKLER

2.1 Cihaz, prematiire ve yeni dogan bebekler ile 25 kg’a kadar pediatrik hastalarda
kullanilabilmek (izere Uretilmis olmali ve basing kontrolli ventilasyon yapmalidir. Cihazda
HFO uygulamasi en az 500 gr ile 10 kg’lik gocuklar arasinda yapilabilmelidir.

2.2 Cihaz calismasi igin gerekli basinci merkezi gaz sisteminden veya tibbi amacli, mobil sessiz
calisma oOzelliklerine sahip hava kompresériinden saglamalidir. Cihaz tamamen kompakt bir
yapida olmalidir. Cihazin galismasi igin hasta devresi (izerine yerlestirilen flow sensor cok
kullanimlik yapida olmali kolay bozulmamasi igin isinan tel prensibi ile calismamalidir.

2.3 Cihaz asagida belirtilen ventilasyon modlarinda calismalidir. Gereksiz aciklamalar
yapilmamalidir.

a) IMV (Aralikh Zorunlu Ventilasyon)
b) A /C(Asist Kontrol)
c) SIMV (Senkronize Aralikli Ventilasyon)

d)  CPAP (Surekli Pozitif Havayolu Basinci)
e) PPSV ozelligi

f)  HFO (Yuksek Frekansh Solunum)

g) Apne back-up

h HFO +IMV ve HFO+CPAP uygulamasi

i)  ITT-Inspiratory time termination

) NasalCpap modu veya o6zelligi

2.4 Oksijenin % 21-100 oranlari arasinda hava ile karistirilabilme olanagi ve cihaz tzerinden
ayarlanan ve hastaya giden oksijen miktarini monitorize etme imkani bulunmalidir.

2.5 Cihazda, volim limitleme 6&zelligi olmali, kullaniciya hasta durumuna gére tidal voliim
limitleme opsiyonu sunmalidir. Cihazla NasalCpap uygulamasi yapilabilmeli firmalar nasil
yapilacagini ve Ncpap setlerini orijinal dékimanlari (zerinden gostermelidir. Setler,
ventilator Greten firma tarafindan Gretilmis olmalidir.

2.6 Cihazin en az 10,4” genisliginde renkli, TFT ekrani olmali, bu ekran {zerinde hastaya ait
numerik parametrelerin izlenmesi, basing, akis ve volim egrileri ile V-V, P-V' ve V-P
looplarini monitorize etmek ve egrilerin trendini almak mimkiin olmalidir. Béylece hastaya



ait anlik degisikliklere zamaninda midahale etme olanagl bulunmalidir. Ekran istenildiginde
dondurulabilmeli ve kursor ile egriler tizerinde ¢alismaya imkan vermelidir.

2.7 Cihazda apne alarm siresi ayarlanabilir olmalidir.
2.8 Cihazda inspirasyon hold 6zelligi olmahdir.

2.9 Cihazda volim target Ozelligi olmali, hedeflenen volime ulagsmak igin uygulanmasi
gereken basing cihaz tarafindan ayarlanmalidir. Volum target 6zelligi aktifken cihaz %50 ye
kadar kagak kompanzasyonu yapabilmelidir.

2.10 Cihazin blinyesinde dahili bir 1sitma ve nemlendirme Unitesi bulunmalidir. Ventilatorin
ekrani Uzerinden sitict heater tusuna basmak suretiyle acik yada kapali olarak
kullanilabilmelidir. Bu Unite ile hastaya giden oksijen-hava karisimi isitilip
nemlendirilebilmelidir. Nemlendirme cihazi, sarf malzeme kullanimi gerektirmemelidir.

2.11 Cihazin aerosol kontrol modu bulunmalidir. Bu mod ile ventilasyon sirasinda hastaya
nebulizasyon tedavisi uygulamak mimkin olmalidir. Nebulizasyon siresi ayarlanabilir
olmalidirmaximum 3-420 saniye arasinda ayarlanabilir olmaldir. Ayrica menl (zerinden
preoxygen  uygulamasi  yapilabilmelidir.  Cihazda  dahili  nebulizasyon  6zelligi
olmalidir.Nebulizasyon siiresi dahili ekranda izlenebilmelidir.Sistemle birlikte 1(bir) adet cok
kullanimlik nebulizasyon kiti verilmelidir.

2.12 Cihazda anlk kompliyans, rezistans 6l¢iimi ve monitérizasyonu yapilabilmelidir.

2.13. Cihazda istenilmesi durumunda yazilimsal olarak eklenebilen; NIPPV modu &zelligi
bulunmali ve bu 6zellik sayesinde nasal SIMV yapilabilmeli bu 6zellik bebegin karnina
sabitlenen basing senséri sayesinde diyafram hareketleri ile bebek ve ventilatér arasindaki
senkronizasyonla saglanmalidir.

2.14. Cihazla HFO uygulamasi yapilabilmesi icin, ayri bir modil gerekmemeli, HFO yiksek
frekansh ventilasyon 6zelligi her bir cihazla birlikte verilmelidir.Cihaz renkli ekrani ile birlikte
kompakt yapida olup nemlendirici tinitesi dahil bir bitiin olmalidir. Nemlendirme cihazi igin
chamber kullanimi gerekmemelidir.

2.15 Cihazla yapilan HFO uygulamasi istenirse inspirasyonda veya ekspirasyonda veya her
ikisinde birden uygulanabilmeli, meni tzerinden bunun secimi acik/kapali fonksiyon secimi
ile yapilabilmelidir. Cihazda HFO yazilimsal 6zellik olup, ileride istenilmesi durumunda ayni
artin HFO yazilimi olmadan da temin edilebilir olmalidir.

2.16 Cihazin goérsel ve isitsel alarm sistemi olmalidir. Alarm limitleri, ayarlanan kontrol
parametre degerlerine gére cihaz tarafindan otomatik olarak belirlenebildigi gibi kullanici
tarafindan manuel olarak da secilebilmelidir.

2.17 Cihazin en az 10.4” inglik dahili renkli ekranindan asagidaki bilgiler izlenebilmelidir:



Peak ve PEEP basing
Ortalama havayolu basinci
Dakika hacmi
Tidal hacim
Cihaz darbeleriyle olusan dakika hacim
Cihaz darbeleriyle olusan tidal hacim
Dakikada solunum sayisi
Oksijen konsantrasyonu
Rezistans
Komplians
k. Solunum gaz sicakligi
2.18 Cihazda hasta monitorizasyonuna imkan saglayan en az bir adet R$232 ¢ikigi olmalidir.
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2.19 Cihazda inspirasyon basinci 5-60 mbar arasinda ayarlanabilmelidir.

2.20 Ventilatorlin osilator frekansi 300-900 It/dakika arasinda secilebilmelidir. Konvansiyonel
solunum modlarinda frekans en az 300 soluk/dakika ya kadar ayarlanabilir olmaldir.

2.21 Cihaz yenidogan hasta grubu icin tasarlanmis olmali, yetiskin amach veya yeni
dogandan yetiskine bakabilecek tipte olmamalidir.

2.22 Cihaz 220V/50 Hz. sehir cereyani ile c¢ahsmali ve en az -/+ 20V voltaj
dalgalanmalarindan etkilenmemelidir. Cihazda dahili batarya olup en az 60 dakikaya kadar
kullanim imkani saglamalidir.

2.23 Cihazla birlikte yeniden kullanilabilir ve 134 derecede otoklavlanabilir asagida belirtilen
adetlerde yenidogan c¢ok kullanimlik hortum seti verilmelidir. Uretici firmanin kullanim
kilavuzunda HFO uygulamasi sirasinda hasta devresi degisimi oneriliyorsa, teklif veren firma
asagida belirtilen adetlerde ¢ok kullanimlik devreleri hem standart tipte hem de HFO uyumlu
olacak sekilde her ikisinde den belirtilen adetlerde olmak Uzere verecektir.

2.24. Yiksek frekans uygulamasi icin farkl tip hasta devresi kullanmaya gerek olmamali, HFO
ve diger modlara ayni tip hasta devresi kullanilabilmelidir. Cihazdaki flow sensérler uzun
omdirli olmali, 1sinan tel icermemelidir. '

2.25. Cihazda kullanilan flow sensor 134 derecede otoklav edilebilir 6zellikte olmalidir. Flow
sensor otoklav edilmiyorsa, 5 lik paketler halinde 40 paket cok kullanimlik sensor veya 200
paket tek kullanimlik sensor cihazla birlikte verilmelidir.

2.26 Teklif veren firmanin, ventilatér cihazi ile uyumlu ncpap setleri olmaldir. Bu setler
ventilatorii Greten firma tarafindan Uretilmis olmalidir. Cihazla birlikte bir adet miknatish
adaptor, small boyda maske, medium boyda bone ve decoupling tube parcalarindan olusan
ornek set verilmelidir.

2.27 Cihazlar 2(iki) yil boyunca satici firma tarafindan garanti kapsaminda olmalidir.10 yil
boyunca yedek parga temini saglanmahdir.



2.28 Teklif veren firmalar cihazla birlikte asagidaki aksesuarlari da verecektir.

- Urlinin orijinal katalogunda gériinen tasima arabasi

- Kullanilan devreleri tasiyacak sabitleme kolu

- IKi adet ¢ok kullanimlik yedek nemlendirme haznesi

- Iki adet ¢ok kullanimlik cift hat isiticih HFO uyumlu hasta devresi

- Iki adet y cok kullanimlik basing fark prensibi ile calisan flow sensor

- 25 adet ncpap seti (1 bone, ler adet prong veya maske, baglanti tiipleri ile)
- Cok kullanimlik nebulizasyon kiti: 1 adet

- Orijinal test balonu: 1 adet

- Nemlendirme haznesi filtresi : 100 adet
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Bataryalh Dermatome Motoru Teknik Ozellikleri
Teklif edilecek sistem batarya (akii) ile ¢alisabilir zellikte olmali , kesinlikle elektrikli veya havali sistem
olmamalidir. |
Teklif edilecek sisteme ait motor el pargalari ve aksesuarlari ( atagmanlari ) iletken olmayan ve kolay deforme
olmayan 6zellikte alagim olan titanium veya krom kobalt materyalinden imal edilmis olmahdir. Her tiirlii
yikama ve temizleme amagh makinelerde temizlenebilmelidir. Teklif veren firmalar bu konuda ayrintili bilgi
vermelidir. Orijinal iiriin katalogunda gésterilmelidir.
Teklif edilecek sisteme , 1 adet akiiliit Wagner tipinde dermatom elcegi ve aksesuarlar1 dahil olmalidir.
Dermatom : Dermatom akii ile ¢aligabilir olmalidir.
Dermatomda gref kalinlig1 8 mm eninde 10 ayn klape ile ayarlanabilmelidir.
Dermatomun kesme kalmlig 0.2-1.2 mm olarak bir mandal ile kolayca ayarlanabilmelidir.
Dermatom bigags steril olmali ve dermatoma kolaylikla takilabilmelidir.
Akiilii dermatomun:

Voltaji :9.6 Volt
Akii Kapasitesi :1.05 A/h
Agirhig : 1700 gramdan agir olmamalidur.

Akii dermatoma kolaylikla takilip gikarilabilmeli, bunun igin steril takma baslig1 bulunmalidir.
Dermatom cihaz ile birlikte 5 adet dermatom bigag1 beraber verilecektir.

Dermatom tinitesi akii harig¢ otoklavda steril edilebilmelidir.

Sistem ile birlikte iki adet pil verilecektir. s
Batarya : Motor elceklerine takilacak bataryalar NiMH (Nikel Metal Hiydrid) 6zellikte olmalidir. Bataryanin
Volt ve Miliamper cinsinden giicii 9,6 V. — 1.900 mAh. ten diisiik olmamalidir. Bataryalar takilacak cihaza
kolayca takilip-¢ikartilabilmelidir.Bataryalar kesinlikle sterilizasyona girmeyen tipte olmalidir.batarya el
atagmanina takildiginda tamamen iginde sakli kalmali ve herhangi bir parcasi disarida kalmamalidir.
Sterilizasyon ortaminda bataryalarin cihaza takilabilmeleri igin gerekli steril olabilen tiim aksesuarlar
cihazlarla birlikte verilmelidir. Teklife toplam 2 adet batarya dahil olmalidir. Teklif edilen bataryalar
Classification acc.to directive 93/42/EEC ‘ye gére CLASS I ve IEC 60601-1 normlarina uygun tretilmig
olmalidir.

Batarya Sarz Cihazi : Pilleri sarz etme cihazi Hastanemizde bulunan aesculap marka batarya sars sistemine
uygun olmalidir.

Teklif edilen cihaz ve aksesuarlar ( BATARYA HARIC ) 134 derece otoklavda steril edilmeye uygun
olmalidir.
Sistemin tlim pargalar: ve aksesuarlart ayni marka olmalidir.Grup igindeki herhangi bir malzemeye teklif
veremeyeceklerdir. Teklif edilen fiyatlarla set ve grup biitiinliigii bozulmayacaktir.
Ithalatc1 ve istirakci firmalarin vermis oldugu garanti belgesi

* Cerrahi amach motor sistemleri ( Kullanim Hatalar1 Harici ): 2 yil

* Yedek parga ve servis i¢in ( Ucreti Mukabilinde ) : 10 y1l
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ELiZA YIKAYICI CIHAZININ TEKNiK OZELLIKLERi

Cihaz 96 kuyulu mikroplari 8 li veya 16 Il manifold lar yikayabilme 6zelligindedir.

cihaz ile yapilacak tim iglemler cihaz {izerinde bulunan ekran vasitasi ile yapilabilmelidir.
Cihazin igletim sistemi cihaza yiiklii olarak bulunmaktadir ayrica istendigi takdirde isletim
sistemi bir Bilgisayar vasitasi ile ydnetilebilmektedir ve/veya program bir USB ye kaydedilip
bagka yikama cihazlarinda calistirilabilmektedir.

Cihaz lizerinde test programlanabilmekte ve USB ile veya PCile yeni yeni yikma programlari
yiiklenebilmektedir.

Cihazda dakika ve saniye olarak 30 dakikaya kadar calkalama yapilabilmektedir.

Cihazda 50 ul ile 3000 ul arasi her kuyuya pipetleme, aspirasyon ve dipens
yapilabilmektedir.

Cihazin dagitma kesinligi %3’iin altindadir.

Cihazda kuyu basina diisen rezidiiel atik miktar %4’tin altindadir.

Cihazin yikama hiz1 1-10 arasinda kullanici tarafindan ayarlanabilmektedir.

Cihazda dahili otomatik bakim programi bulunmaktadir.

Cihaz dip yikama ve kuyucuk iginde ¢ift kademeli aspirasyon yapabilmektedir.

Cihaz ile birlikte 2 adet reaktif yikama bidonu ve 2 adet atik bidonu iicretsiz olarak
verilecektir.

Cihaz; FDA, ISO ve CE belgelidir.



MULTIMOD MIKRO PLATE OKUYUCU TEKNIK SARTNAMESi

1. Cihaz, 2 eksitasyon ve 2 emisyon olmak (zere toplam 4 adet monokromatére sahip
olmalidir.

2. Cihazda,absorbans calismalari yapilabilmelidir.
3. Cihazin 1sik kaynagi UV Xenon Flash Lamp olmalidir.

4. Cihazin dedektéri absorbance okumalari icin UV silicon photo diode olmalidir.

5. Cihazin absorbans 6lclim araligi 0-4 OD, dalga boyu araligi 230 — 1000 nm olmalidir.
6. Cihaz 6, 12, 24, 48, 96 ve 384 kuyucuklu mikroplaklarla okuma yapabilmelidir.

7. Cihazda, analizler igin sicaklik oda Isis1 +5°C ile +42 °C arasinda kontrol edilebilmelidir.
8. Cihaz, 2 farkli modda (lineer ve orbital ) calkalama yapabilmelidir.

9. Cihazda opsiyonel olarak kivet okumalari yapilabilmelidir.
10. Cihazda bir 6rnek (50 ng/ul) igin tekrarlanabilirlik (CV) < %1 olmalidir.
11. Cihazin kesinligi 260nm’de< 0.2 % ; dogrulugu < 0.5 % olmalidir.

12. Dalga boyu Exitation ve Emissionu 96 kuyucuklu plaka icin 450 — 550 nm’de 5 nm
adimlarla 150 saniye olmalidir.,

13. Cihazin okuma slreleri:

96 kuyucuklu plak icin <20sn
384 kuyucuklu plak igin <30sn olmalidir.

14. Cihazda CFR Part 11 uyumlu yazilim, donanim validasyonu ve 1Q-0Q dokiimantasyon
secenekleri ile yillik kalibrasyon opsiyonlari bulunmalidir.

15. Cihazda uygun ézelliklerde bilgisayar ve yazilim tcretsiz olarak verilmelidir.



1. GA824 ELECTRO LOW SPEED MOTOR INTRA 1 ADET
2. GA861 ELECTRO 1-RING HANDPIECE L4 1 ADET -
3. GA862 ELECTRO 1-RING HANDPIECE L7 1 ADET
4. GAS8G6S5 electro 2-RING HANDPIECE L7 1 ADET -
5. GA861P Lenght reduction sleeve 1 ADET
YUKSEK DEVIRLI ACILI MOTOR (GA861-GA862-GA863)

1. Teklif edilecek agili motorlar konsol ile uyumlu olmalidir.

2. Enaz dort farkh boyda ,acili motor olmalidir.En az 80.000rpm ile calisabilmelidir.

3. Her bir acili motor birbirinden bagimsiz olarak calisabilecek sekilde tasarlanmis olmali ve sadece

konsola baglanmis kablo ile ¢calisabilmeli ayrica bir motora baglanma ihtiyaci duymamalidir.

4. Acili motorlar i¢in uglar birbiri ile uyumlu olmali ve tek bir ug ,farkh boydaki acili motorlar ile

tamamen uyumlu ¢alisabilmelidir. Boylelikle aym: ug ile farkli uzunluklarda calisma imkani

saglanabilmeli ve farkl boylar icin ek maliyet cikmamahdir.

Uclar motora kolaylikla takilabilmeli ve ¢ikarilabilmeli ek bir anahtara gerek duyulmamalidir.

Agili motorlar hafif,dengeli olmali ve sessiz ¢alismalidir.

Agili motorlar titresim ve 1sinma olmadan ¢alisabilmelidir.

Agili motorlar sterilizasyon giivenligi agisindan su ile yikanarak temizlenebilmelidir.Ayrica

uretici firmanin 6zel yikama aparatlan1 sayesinde su ve basinghh hava ile motorlar

temizlenebilmelidir.

9. Yiksek devirli agili motor piyasemene entegre edilmis motora sahip olmali veya
piyasemen+motor ayr olarak teklif edilebilmelidir. Motora takilan piyasemenli sistemlerde
,uzun donem kullanimda ayn1 motora yiik binmesi sebebi ile sistemle birlikte bir motor daha
Ucretsiz olarak verilmelidir.

10. Teklif edilecek motorun agirhg 80grmi ( +%20) gecmemelidir.Motora piyasemen takilan
sistemlerde ,baglanti sonrasi agirlik dikkate alinacaktir.

11. Motor sisteminin giicii en az 2,1Ncm tork degerine sahip olmalidir.

12. Uglar reusable olmali otoklavda steril edilebilmelidir.

13. Tim uglar tim atagmanlar ile kullanilabilmelidir.

14. Verilen kodlar referans olarak verilmigtir baglayiciig: yoktur

15. CIHAZLA BIRLIKTE 5 ADET DIAMOND BURR FARKLI BOYLARDA 5 ADET ROSEN BURR FARKLI
BOYLARDA 5 ADET TUNGSTEN CARPIDE ROSEN BURR UCRETSIZ OLARAK VERILMELIDIR.

16. Ihale uhdesinde kalan firma tiim bu aletlerin bakim ve onarimini her ameliyattan sonra

el 4

setlerin temizligini sterilisazyon agamasina gelinceye kadarki siirecteki islemleri tistlenecegini
ameliyathanede teknik destek icin egitimli personel gerektiginde bulunduracagina dair
tistlenecegini bildirir, Firma antetli kagidina yazili olarak taahhiit edecektir.

17. Teklif veren firma 2(iki) yil boyunca kullanici hatalarida dahil olmak tizere piyasement ve ara

motor larin tamir ve bakimin tcretsiz olarak iistlenecegini bildirir taahhiitname verecektir

Bu kapsamdaki iiriinler -GA806 ELECTRO MOTOR CABLE F/FOOT CTRL.-GA824 ELECTRO LOW
SPEED MOTOR INTRA-GA861 ELECTRO 1-RING HANDPIECE L4-GA862 ELECTRO 1-RING

HANDPIECE L7- GA865 electro 2-RING HANDPIECE L7- GAS861P Lenght reduction sleeve
S
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GA800 ELECTRO MOTOR CONTROL UNIT 1 ADET
GA808 ELECTRO MOTOR FOOT CONTROL 1 ADET
GA806 ELECTRO MOTOR CABLE F/FOOT CTRL 1 ADET
GA805 electro MOTOR CABLE WITH HAND CONTROL 1 ADET

DOKUNMATIX KONTROLLU
YUKSEK HIZLI DELGI TEKNIK OZELLIKLER]

. Teklif edilecek sistem elektrikli olacaktir. Kesinlikle pnomatik olmayacaktir. Teklif edilecek sistemde

kontrol iinitesi, ayak pedal1, motor kablosu ve diger aksesuarlardan olusmalidir.

. Sistem ile kullanilacak uclar ¢ok kullanimli olmalidir. Otoklavlanabilir 6zellikte olmalidir. Otoklavlav

sonrasl uglarda renk degisim ve fiziksel bozulma olmamalidir.

. Sistem ile verilecek tel sepet aymi iiretici firmanin olmali, motor,atagman ve kablolar i¢in ézel yerlesim

yerleri bulunmalidir.

Teklif edilen tiim motor pargalari orijinal kataloglarinda gésterilmelidir. Tiim teklif edilen sistem ve
malzemeler ayni marka ve birbiri ile tam uyumlu olmalidir.

Istirakgi firmalar teklif ettikleri sistemin yukarida yazih teknik kosullarin hepsine tam uygunlugunu
"Sartnameye Uygunluk Belgesi"” adi altinda ibraz edeceklerdir.

Uclar reusable olmali otoklavda steril edilebilmelidir.

Tim uclar tiim atagmanlar ile kullanilabilmelidir.

Verilen kodlar referans olarak verilmistir baglayiciligi yoktur

ihale uhdesinde kalan firma tiim bu aletlerin bakim ve onarimim her ameliyattan sonra setlerin

temizligini sterilisazyon asamasmna gelinceye kadarki siirecteki islemleri iistlenecegini
ameliyathanede teknik destek icin egitimli personel gerektiginde bulunduracagina dair iistlenecegini

bildirir, Firma antetli kagidina yazili olarak taahhiit edecektir.

10.Asagida belirtilen belgeler noter tasdikli olarak ihale evraklari arasinda verilecektir:

Imalatgy, ithalatgi veya istirakgi firmalarin vermis oldugu garanti belgesi

Cihazlar ve aksesuarlar i¢in : 2yl
Yedek parca ve servis icin :10 yul

(Gcreti karsiliginda)

Teklif edilen sistem 6zellikleri :

W N

MIKRO iSLEMCILI VE IRRIGASYONLU ELEKTRONIK KONTROL UNITESI (GA800)

Elektronik kontrol iinitesi , micro islemcili veya bilgisayar program destekli olmalidir. Cihaz son
derece basit anlasilir ve kullanigh olmalidir. Cihaz glic diigmesine basilir basilmaz gerekli testleri
yaparak acilmali herhangi bir olasi arzay1 énceden bildirebilmelidir. Genis renkli bir LCD ekrana
sahip olmali bu sayede cihazin tiim aktivasyonlar1 ve degerleri rahatlikla izlenebilmelidir.

Teklif edilecek sistem 0Ozellikle, Kulak Burun Bogaz cerrahi bransa hitap etmelidir

Sistemde ile birlikte yiiksek devirli acili ve diiz motor ayrica diisiik devirli tur motoru,sagittal ve
reciprocating testere sistemleri kullanilabilmelidir.

Kontrol iinitesi lizerinde en az 2 adet motor cikisi bulunmaldir.Yiiksek devirli motorlar en az 80.000
rpm gii¢ tiretebilmelidir. Mikro motor ve testere motorlari ise en az 20.000 rpm gii¢ uretebllmehdlr
Cihaz ile sirabindirmeli olarak hem yiiksek devirli hem de diisiik devirli uygulamalar kolaylikla
yapilabilmelidir. Kullamlan motorlarin aktivasyonu ekrandan izlenebilmelidip: Cr‘lhaz takilan
motorlar1 aninda tamimali ve cikis giiclinii ve ¢alisma devrini buna goére ayar’lamahdflr Ornek olarak



bir saw motoru veya drill motorunu algilayip gii¢ ve devir ayarlarini derhal buna gore otomatik
olarak ayarlamalidir. Takilan motorlar ekran iizerinde izlenebilmelidir. Kontrol iinitesi iizerinde
bulunan LCD ekrandan motorun saga ve sola déniisii goriilebilmeli ve gerektiginde yon ekran
tzerinden veya ayak pedali izerinden degistirilebilmelidir.

Motor devri LCD ekran iizerinden dokunmatik olarak artirithp azaltilabilmeli, ayarlanan maksimum
devir ekranda goriilebilmeli ve scaladan takip edilebilmelidir.

Kabin iizerinde ayrica irigasyon icin entegre pompa sistemi bulunmali, su pompalama siddeti kabin
tzerinden kademe kademe dokunmatik olarak ayarlanabilmelidir. Kabin iizerinde pompanin
devrede oldugunu belirleyen aktivasyon durum géstergesi bulunmalidir. Ayak pedali tizerinden
motorun déniis ydnii, irrigasyon iinitesinin calismasi ve motorun calisma devri ayarlanabilmelidir.
Konsol yazilim giincellemesi igin uygun olmalidir.

Kolay kullanim agisindan Tiirkge dil secenegi bulunmalidir.

10. Konsol iizerinden motorlarin, max devre ¢ikis hizlari ve durma siireleri tarzinda kisisel ayarlar

i [
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cerrahin ihtiyaclarina gére ayarlanabilmelidir.

AYAK PEDALI (GA808)

Sistemle entegre ¢alisabilmelidir.

Kablo uzunlugu en az 5 metre olmalidir.

Ayak pedalinin {izerinde irrigasyon ve déniis yoniinii kontrol etmeye yarayan 2 farkli tus olmalidir.
IPX8 s1v1 gecirmez ozellikte olmalidiri

YIKAMA APARATI

Teklif edilen yikama sistemi atagman/motorlar icin 6zel olarak iiretilmis olmalidur.

. Yikama aparatina 1 motor/ata¢cman takilabilmeli ,su ve basingh hava ile temizlenebilmeyi

saglamalidir
ARA BAGLANTI KABLOSU (GA806)

Kablo, kontrol iinitesini motor sistemlerine baglamada kullanilmaldur.

Kablo en az 4 metre olmalidir.

Motora baglandig1 kisimda on / off kilit sistemi olmalidur.

Kablo otoklavlanabilir olmalidir.

Motor kablosu iizerinde giivenlik kilidi olmali ve kilit off modunda iken motor calismamalidir ve
uclarin vaka sirasinda ¢ikmasini engellemelidir.Kablo motor ve konsoldan ayrilabilmelidir.
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GA800 ELECTRO MOTOR CONTROL UNIT 1 ADET

GA808 ELECTRO MOTOR FOOT CONTROL 1 ADET
GA806 ELECTRO MOTOR CABLE F/FOOT CTRL 1 ADET
GA865 ELECTRO 2 RING HANDPIECE L7 1 ADET
GA824 ELEKTRO LOWSPEED MOTOR 1 ADET
DOKUNMATIK KONTROLLU

YUKSEK HIZLI DELGI TEKNIK OZELLIKLER]

- Teklif edilecek sistem elektrikli olacaktir. Kesinlikle pnématik olmayacaktir. Teklif edilecek sistemde

kontrol iinitesi , ayak pedali , motor kablosu ve diger aksesuarlardan olugmalidir.

Sistem ile kullanilacak uglar ¢cok kullanimli olmalidir. Otoklavlanabilir 6zellikte olmalidir. Otoklaviay
sonrasi uglarda renk degisim ve fiziksel bozulma olmamalidir.

Sistem ile verilecek tel sepet ayni iiretici firmanin olmali , motor,atacman ve kablolar icin 6zel yerlesim
yerleri bulunmalidir.

Teklif edilen tiim motor pargalari orijinal kataloglarinda gosterilmelidir. Tiim teklif edilen sistem ve
malzemeler ayni marka ve birbiri ile tam uyumlu olmalidir.

Istirakgi firmalar teklif ettikleri sistemin yukarida yazili teknik kosullarin hepsine tam uygunlugunu
"Sartnameye Uygunluk Belgesi" ad1 altinda ibraz edeceklerdir.

Uclar reusable olmali otoklavda steril edilebilmelidir.

Tiim uglar tiim atagmanlar ile kullanilabilmelidir.

Verilen kodlar referans olarak verilmistir baglayicilig1 yoktur

Ihale uhdesinde kalan firma tim bu aletlerin bakim ve onarmini her ameliyattan sonra setlerin

temizligini sterilisazyon asamasina gelinceye kadarki siirecteki islemleri iistlenecegini ameliyathanede
teknik destek icin egitimli personel gerektiginde bulunduracagina dair istlenecegini bildirir, Firma

antetli kagidina yazili olarak taahhiit edecektir.

10. Asagida belirtilen belgeler noter tasdikli olarak ihale evraklari arasinda verilecektir:

Imalatei, ithalatcr veya igtirakei firmalarm vermis oldugu garanti belgesi

Cihazlar ve aksesuarlar icin : 2yl
Yedek parca ve servis icin : 10 yil

(ticreti kargiliginda)

Teklif edilen sistem ozellikleri :

MIKRO ISLEMCILI VE IRRIGASYONLU ELEKTRONIK KONTROL UNITESI (GAS800)

- Elektronik kontrol iinitesi , micro islemcili veya bilgisayar program destekli olmalidir. Cihaz son

derece basit anlagilir ve kullanisli olmalidir. Cihaz giic diigmesine basilir basilmaz gerekli testleri
yaparak acilmalt herhangi bir olasi anzay: 6nceden bildirebilmelidir. Genis renkli bir LCD ekrana
sahip olmal1 bu sayede cihazin tiim aktivasyonlari ve degerleri rahatlikla izlenebilmelidir.

Teklif edilecek sistem 6zellikle, Plastik cerrahi bransa hitap etmelidir

Sistemde ile birlikte yiiksek devirli agili ve diiz motor ayrica diisiik devirli tur motoru sagittal ve
reciprocating testere sistemleri kullanilabilmelidir.

Kontrol iinitesi iizerinde en az 2 adet motor ¢ikisi bulunmalidir.Yiiksek devirli motorlar en az 80.000
rpm gii¢ liretebilmelidir. Mikro motor ve testere motorlari ise en az 20.000 rpm gii¢ iiretebilmelidir.
Cihaz ile sira bindirmeli olarak hem yiiksek devirli hem de diigiik devirli uygulamalar,kolaylikla
yapilabilmelidir. Kullanilan motorlarin aktivasyonu ekrandan izlenebilmelidir. Cihaz takilan motorlar
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aninda tanimali ve cikig giiciinii ve ¢alisma devrini buna gére ayarlamalidir. Ornek olarak bir saw
motoru veya drill motorunu algilayip giic ve devir ayarlarii derhal buna gore otomatik olarak
ayarlamalidir. Takilan motorlar ekran iizerinde izlenebilmelidir. Kontrol iinitesi iizerinde bulunan LCD
ekrandan motorun saga ve sola doniisii goriilebilmeli ve gerektiginde yon ekran iizerinden veya ayak
pedal: lizerinden degistirilebilmelidir.

Motor devri LCD ekran iizerinden dokunmatik olarak artinlip azaltilabilmeli, ayarlanan maksimum
devir ekranda goriilebilmeli ve scaladan takip edilebilmelidir.

Kabin iizerinde ayrica irigasyon i¢in entegre pompa sistemi bulunmali, su pompalama siddeti kabin
lizerinden kademe kademe dokunmatik olarak ayarlanabilmelidir. Kabin iizerinde pompanin devrede
oldugunu belirleyen aktivasyon durum géstergesi bulunmalidir. Ayak pedal iizerinden motorun doniis
yonii, irrigasyon tnitesinin ¢aligmasi ve motorun ¢alisma devri ayarlanabilmelidir.

Konsol yazilim giincellemesi i¢in uygun olmalidir.

Kolay kullanim agisindan Tiirkce dil secenegi bulunmalidir.

- Konsol iizerinden motorlarin, max devre cikis hizlari ve durma siireleri tarzinda kisisel ayarlar cerrahin

ihtiyaclarina gére ayarlanabilmelidir.

AYAK PEDALI (GA808)

Sistemle entegre calisabilmelidir.

Kablo uzunlugu en az 5 metre olmalidir.

Ayak pedalinin iizerinde irrigasyon ve déniis yéniinii kontrol etmeye yarayan 2 farkli tug olmalidir.
IPX8 s1v1 gecirmez 6zellikte olmalidiri

YIKAMA APARATI

- Teklif edilen yikama sistemi atagman/motorlar icin 6zel olarak tretilmig olmalidir.

Yikama aparatina 1 motor/atagman takilabilmeli ,su ve basingh hava ile temizlenebilmeyi saglamalidir

ARA BAGLANTI KABLOSU (GA806)

Kablo, kontrol iinitesini motor sistemlerine baglamada kullanilmalidir.

Kablo en az 4 metre olmalidir.

Motora baglandig: kisimda on / off kilit sistemi olmalidir.

Kablo otoklavlanabilir olmalidir. ‘
Motor kablosu iizerinde giivenlik kilidi olmali ve kilit off modunda iken motor calismamalidir ve
uclarm vaka sirasinda ¢ikmasim engellemelidir Kablo motor ve konsoldan ayrilabilmelidir.

HANDPIECE

Electro 2 ring L7 2 ringli tiim LINDEMANN, rosen ve diamond burr lar ile kullamlabilmelidir.
Low speed motor kirmuzi piyasementleri 50000 devirde calistirabilmelidir.

Motor ve piyasementler tek malzemeden olusmalidir

Ihale uhdesinde kalan asagida yazih olan iirtinleri kullamc: hatalarida dahil olmak tizere 2(iki) yil
licretsiz olarak tamir etmeyi taahhiit etmelidir.

GA806 ELECTRO MOTOR CABLE F/FOOT CTRL

GA865 ELECTRO 2 RING HANDPIECE L7
GA824 ELEKTRO LOWSPEED MOTOR



KAFA LAMBASI VE SOGUK ISIK KAYNAGI (XENON)TEKNIK SARTNAMESI

olmalidir.
Cihaz en az 400 W olmalidr.
Xenon lambanin ekonomik émri 1000 ¢alisma saati olmalidir.

Cihazda degisik marka kafa lambalarina kullanim imkani sadlayan ACMI, Wolf, Olympus ve Storz

portlarinin meveut oldugu bir taret sistemi olmali ve déndirerek kolaylikla tiim by kablolarla
calismasi sadlanabilmelidir.

100-240 VAC, 50/60 Hz sehir cereyaninda calisabilmelidir.

Cihaz calistiginda 1sik siddeti degerleri dijital géstergede gortinmeli, (+) ve (-) butonlari ile by deger
arttirilabilir veya azaltilabilir olmalidir.



